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4. DRUHY POHYBU

4.1 Stave nı souradnic - funkce G00
Stave nım souradnic se rozumı premıste nı nastroje do koncovšho (programovanšho) bodu rychloposuvem.
Koncova  poloha se programuje v absolutnıch nebo inkrementa lnıch mırach (platı obecne  pro vsechny druhy
pohybu ). Toto premıste nı nastroje je zadano v bloku funkcı G00, ktera  je soucasne  nositelem informace
pro provade nı pohybu rychloposuvem. Velikost rychloposuvu je v systšmu zadana pevne  jako strojnı konstanta a
v bloku se neprogramuje. Pri rychloposuvu je zarucen plynuly rozjezd a dojezd na zaca tku a konci pohybu.
V jednom bloku je mozno programovat stave nı jednš az sesti souradnic.

4.2 Linea rnı interpolace - funkce G01
Linea rnı interpolace se volı funkcı G01. V jednom bloku je mozno naprogramovat interpolaci mezi jednou az
sesti souradnicemi naprogramovanım souradnic  koncovšho bodu v  prıslusnych osach. Je tedy mozna  i
vza jemna  kombinace linea rnıch a rotacnıch souradnic. Pro linea rnı interpolaci je nutna  zadana  posuvova  rychlost
pod adresou F. Rychlost F nemusı byt uvedena v bloku  s G01, ale v kteršmkoli predchazejıcım bloku.

Pr ıklad prubehu drahy pr i linearnı interpolaci:

Absolutnı programovanı:                                                       Prıru stkovš programovanı:

N10 G01 G90 X 90.000 Y 50.000                                         N11 G01 G91 X 40.000 Y 30.000

Je-li vychozım bodem interpolace bod A  o souradnicıch X=50,  Y=20 pri zarazenšm posunutı G54, kterš je
totoznš s NBS a koncovy bod B o souradnicıch X=90 Y=50, potom uvedenš bloky N10 i N11 vykonajı stejnou
drahu.
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4.3 Kruhova  interpolace - funkce G02, G03
Kruhova  interpolace se volı buť  funkcı G02 (pohyb po kruznici ve sme ru hodinovych rucicek) nebo G03 (pohyb
po kruznici proti sme ru hodinovych rucicek).  Vyjadrenı sme ru kruhovš interpolace (G02 nebo G03)
v libovolnych rovinach pro souradnicovy (pravotocivy) systšm se urcuje pri pohledu na rovinu kruhovš drahy
(obr.5).

                                                                                                                                                                   obr. 5
V zavorkach jsou uvade ny souradnice v systšmu uvazovanš jako paralelnı k pu vodnım. Kruhova  interpolace je
mozna  pouze v rovine . Za rovinu interpolace mu zeme zvolit  rovinu urcenou dve ma ze sesti souradnic X -Y, Y -
Z, Z - X,  4.- 5. atd. Teoreticky se mu ze kruhova  interpolace programovat i v prıpadech, ze je  ne ktera
ze souradnic  rotacnı, ale  programovanı je  znacne  slozitš.

Kruhova  interpolace se zadava  souradnicemi koncove ho bodu kruznice nebo kruhovšho oblouku. Souradnice
koncovšho bodu musı byt zadany ob  ̌ a to i v prıpade , ze koncovy bod je totozny s poca tecnım. Souradnice
koncovšho bodu lze zadavat absolutne  nebo prıru stkove .

Souradnice stredu kruznice se programujı adresami I a J. Na rozdıl od koncovšho bodu se souradnice stredu
kruz nice musı programovat pouze prırustkov  ̌ vzhledem k poc atec nımu bodu kruz nice (k  poca tku
kruhovš interpolace). Stred vzhledem k prvnı ose se programuje adresou I, stred vzhledem k druhš ose adresou J.
V tšto souvislosti je treba podotknout, ze pri kruhovš interpolaci v rovine  Z  - X se  za prvnı osu povazuje osa Z
a za druhou osa X (obr.5), tedy vzda lenost stredu kruznice od poca tku v ose Z se programuje adresou I a v ose X
adresou J !
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                                                                                                                                                                           obr. 6

P0    - poca tecnı bod kruhovš interpolace
X0,Y0 - souradnice poca tecnıho bodu
P1 - koncovy bod  kruhovš interpolace
X1,Y1 - souradnice koncovšho bodu
PC - stred kruznice (kruhovšho oblouku)
XC,YC - souradnice stredu kruznice

Kruhova  interpolace na obr.6 je G02 (ve sme ru hod. rucicek).
Souradnice stredu  kruznice pro osu X  je vzda lena  o hodnotu  I od poca tku:

I = XC - X0

Souradnice stredu  kruznice pro osu Y  je vzda lena  o hodnotu  J od poca tku:

J = YC - Y0

Znamšnko u adresy J bude zapornš, neboÝ  stred kruznice se vzhledem k  poca tku vzdaluje v zapornšm sme ru.
Pokud  je adresa I nebo J nulova , nemusı se v bloku programovat.
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                                                                                                                                                                          obr. 7
Pr ıklad programu pro celou kruznici v rovine  X - Y (obr.7a):
Absolutne .:
N19  G02  G90  X200.0  Y250.0  I200.0  F120
Prıru stkove :
N19  G02  G91  X0  Y0  I200.0  F120

Pr ıklad programu pro pulkruznici v rovine  Z - X  (obr.7b):
Absolutne :
N20  G03  G90  X100.0  Z100.0  I-200.0  F100
Prıru stkove :
N20  G03  G91  X0  Z-400.0  I-200.0  F100

Pr ıklad programu pro � sek kruznice v rovine  X - Z  (obr.7c):
Absolutne :
N21  G03  G90  X250.0  Z140.0  I-100.0  J-50.0  F100
Prıru stkove :
N21  G03  G91  X100.0  Z-60.0  I-100.0  J-50.0  F100

Pozn.:
Kruhova interpolace nenı omezena na jeden kvadrant. Programovana kruznice muze prochazet i vıce kvadranty.

Pokud se naprogramuje u kruhovš interpolace souradnice koncovšho bodu, ktery nelezı na kruznici, systšm
vyhla sı chybu cıslo 7.56 - "KONCOVY   BOD  NELEZ I  NA  KRUZ NICI". Koncovš body i souradnice stredu je
nutnš do partprogramu zadavat s presnostı na jeden mikron! Presnost zadanı lze castecne  zmensit nastavenım
strojnı konstanty cıslo 55 � tolerance stredu kruznice.
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